
1 - Configuración del mando a distancia / Configuração do comando a distância

2 - Configuración de la dirección / Configuração da direção

3 - Configuración del tope de subida / Configuração do topo de subida

4 - Configuración del tope de bajada / Configuração do topo de baixada
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corriente encendida
corrente acendida

corriente encendida

corrente acendida

corriente encendida

corrente acendida

corriente encendida

corrente acendida

sonido procedente del motor
som procedente do motor

pulsar el botón
de subida

pulsar o botão
de subida

pulsar el botón
de subida una vez

pulsar o botão
de subida uma vez

pulsar el botón
de bajada una vez

pulsar o botão
de baixada uma vez

si la persiana sube, la dirección es correcta

se a persiana sobe, a direção é correta

si la persiana baja,
la dirección no es correcta

se a persiana baixa,a direção não é correta

• pulsar el botón P2 una vez

• pulsar o botão P2 uma vez

• pulsar el botón P2 una vez

• pulsar o botão P2 uma vez

• la dirección se ha modificado
correctamente
• a direção se modificou
corretamente

• pulsar el botón de
bajada una vez

• pulsar o botão de
baixada uma vez

sonido prolongado
som prolongado

• pulsar el botón P2 tres veces
• se escucha un sonido “di, di, di”

• pulsar o botão P2 três vezes
• se escuta um som “di, di, di”

la configuración es correcta
a configuração é correta

si pierde el emisor, utilizar 
configuración nueva.

se perde o emissor, utilizar 
configuração nova.

el intervalo de tiempo entre pulsación  y pulsación de los 
botones P2 y botón de subida y bajada debe ser inferior a 10 
segundos. De lo contrario, el sistema vuelve a su estado original

o intervalo de tempo entre pulsação e pulsação dos botões P2 
e botão de subida e baixada deve ser inferior a 10 segundos. 
Caso contrário, o sistema volta a seu estado original

con la herramienta especial, ajustar la dirección “+”, y girar 
el tornillo blanco para aumentar la distancia de subida

com a ferramenta especial, ajustar a direção “+”, e girar o 
parafuso branco para aumentar a distância de subida

con la herramienta especial, ajustar la dirección 
“+”, y girar el tornillo rojo para aumentar la distan-
cia de bajada

com a ferramenta especial, ajustar a direção “+”, e 
girar o parafuso vermelho para aumentar a 
distância de baixada

cuando el límite superior 
llega a la ubicación 
deseada, dejar de 
girar el tornillo blanco y 
pulsar el botón stop

quando o limite superior 
chega à localização 
desejada, deixar de 
girar o parafuso branco 
e pulsar o botão stop

cuando el motor no 
funciona, dejar de girar los 
tornillos con la herramienta

quando o motor não 
funciona, deixar de girar 
os parafusos com a 
ferramenta

cuando el motor no 
funciona, dejar de girar los 
tornillos con la herramienta

quando o motor não 
funciona, deixar de girar 
os parafusos com a 
ferramenta

cuando el límite superior 
llega a la ubicación 
deseada, dejar de girar 
el tornillo rojo y pulsar el 
botón stop

quando o limite superior 
chega à localização 
desejada, deixar de 
girar o parafuso vermel-
ho e pulsar o botão stop

el tope superior está 
correctamente configurado

o topo superior está 
corretamente configurado

el tope inferior está 
correctamente configurado

o topo inferior está 
corretamente configurado
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